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Tipping rig for large waste bins - incorporates hinge-mounted hooks to grip 
bin lid prior to emptying 
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Abstract of DE4041483 

The large bin is gripped by lifting arms (6) and lifted into the tipping position over the vehicle. The hinge 
arms (1 1 ) are on a support frame and are gripped by the hinged cover mechanism of the bin as it is 
lifted past the frame. The arms align with the sides of the bin and open the lid. 

The arms have angled guide plates at the bottom. These are pushed by the edges of the bin. The arms 
are linked by their support bar to align easily with the lateral position of each bin. The hinged mounting 
for each arm is a universal joint, or a ball and socket joint. 
USE/ADVANTAGE - Self aligning lid removal, accurate operation. 



Applicant: 
Classification: 
- international: 



Inventor: 



GAJEWSKI ARNO DIPL ING (DE); BOLLERHEY HANS- 
JUERGEN DIPL IN (DE) 

ZOELLER KIPPER (DE) 



- european: 



B65F1/00 

B65F3/04B; B65F3/12 



Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



http://v3.espacenet.com/textdoc?DB=EPODOC&IDX=DE4041483&F=0 



1/6/2005 



(g) BUNDESREPUBLIK 
DEUTSCHLAND 




DEUTSCHES 
PATENTAMT 



■■I 



® Off enlegungsschrift 
® DE 4041483 A1 



(§) lnt.CI.S: 

B65F1/00 



@ Aktenzeichen: 
@ Anmeldetag: 
@ Offenlegungstag: 



P 40 41 483.3 
22. 12. 90 
25. 6.92 



lU 



@ Anmelder: 

Zolter-Kipper GmbH, 6500 Mainz, DE 

(g) Vertreter: 

Fuchs, J., Dr.-lng. Dipl.-lng. B.Com.; Luderschmidt, 
W., Dipl.-Chem. Dr.phil.nat.; Seids. H., Dipl.-Phys.; 
Mehler, K., Dipl.-Phys. Dr.rer.nat.; WeiB, C, 
Dipl.-lng.Univ., Pat.-Anwalte, 6200 Wiesbaden 



@ Erfinder: 

Gajewski, Arno, Dipl.-lng., 6538 Munster-Sarmsheim, 
DE; Bollerhey, Hans-Jurgen, Dipl.-lng., 5401 
Gondershausen, DE 



@ Deckeldff ner fur Gro&raummullgef a&e 



9 



BUNDESDRUCKEREl 05.92 208 026/363 14/50 



1 

Beschreibung 



DE 40 41 483 Al 



Die Erfindung betrifft einen Deckeldffner fUr GroO- 
raummullgefaBe mit Deckel und mit seitlich am Deckel 
angeordneten Deckelzapfen, die mittels einer eine Be- 5 
haiieraufnahme und Schwenkarm aufweisende 
Schwenk- oder Hub-Schwenk-Vorrichtung in einen. ei- 
ne EinschUttoffnung aufweisenden Sammelbehalter ent- 
leerbar sind, mit zwei iiber eine Verbindungsstange mit- 
einander verbundenen, schwenkbar gelagerten Schwin- 10 
gen, die an ihrem freien Ende Aufnahmehaken zum Er- 
f assen der Deckelzapfen aufweisen. 

Aus der DE-PS 23 37 278 ist eine Vorrichtung zum 
Enileeren von Umleerbchaltem in Sammelbehalter be- 
kannt. Derartige Behalter besitzen einen zweiteiligen 15 
Deckel, wobei das eine Deckelteil schwenkbar und das 
andere Deckelteil verschiebbar angeordnet ist. Der 
Deckel dieser Behaiier besitzt Auflauf- und FUhrungs- 
rollen. An den Seiten der EinschQttdffnung des Sammel- 
behaiters, die im Deckenbereich des Sammelbehalters 20 
angeordnet ist. ist eine Zwangsfuhrung in Gestalt von 
Laufschienen angeordnet, auf denen wahrend des Ent- 
ice rvorgangs die Fiihrungsrollen aufliegen und abrollen, 
wodurch der eine Deckelteil des Behalters zuriickge- 
schoben wird und den Behalterinhalt freigibt 25 

Diese bekannte Vorrichtung hat den Nachieil, daO sie 
Starr montiert ist und sich dadurch nicht der Behaiterpo- 
sition anpassen kann. Wenn der Behalter aus irgendwel- 
chen Griinden seitlich versetzt von der Schwenkvor- 
richtung erf aSt worden ist. kann der Behalter durch die 30 
ZwangsfOhrungen beschadigt werden und m6glicher- 
weise wird auch der Deckel gar nicht erfaBt. 

Aus der DE-PS 15 06 839 ist eine Off nungsein rich- 
tung bekannt. die an der am Heck des Sammelfahrzcugs 
befindlichen EinschUttoffnung angeordnet ist. Diese 35 
Dcckeloffnungseinrichtung besteht aus zwei durch eine 
Verbindungsstange starr miteinander verbundenen Bii- 
geln, die mit den Deckelzapfen des Behalters zusam- 
menwirken. Beim Einschwenken des Behalters in die 
Einschilttdffnung werden die Deckelzapfen von den Bii- 40 
geln erfaBt und der schwenkbar gelagerte Schubdeckel 
wird aufgezogen. 

Aus der DE-PS 17 56 608 ist ein Deckcl6ffner be- 
kannt. der zwei seitlich an der EinschOtidffnung ange- 
ordnete Hebelarme aufweist. deren Hebelschwerpunk- 45 
te innerhalb der SchOttung liegen und die um diese 
Schwerpunkte schwenkbar sind Beide Hebelarme sind 
mit einer Verbindungsstange starr miteinander verbun- 
den. Jeder Hebelarm ist mit einem Bugel zur Aufnahme 
des am Deckel des GefaBes angeordneten Bolzens aus- 50 
gerOstet. Sobald die Bolzen von den Bugeln erfaBt wer- 
den, wird der Deckel gedffnet, wobei die Hebelarme um 
ihre Schwerpunkte nach oben wandern. 

Die DE-PS 12 68 539 beschreibt eine Deckeldff- 
nungseinrichtung. die aus zwei steil schrag nach oben 55 
ansteigenden Fuhrungsbahnen besteht, die an den In- 
nenseiten der beiden Schuttungsseitenwande angeord- 
net sind. Auf diesen Seitenfuhrungsbahnen laufen die 
FQhrungsrollen des Deckels entlang, wenn der Behalter 
in die SchUttung einkippt. 60 

Die aus der DE-PS 19 05 497 bekannte Deckeiaff- 
nungsvorrichtung weist schwenkbare mit Haken verse- 
hene Arme auf, die in Einkippstellung den Deckelzapfen 
erfassen. Durch eine Antriebseinrichtung werden die 
Arme betatigt. wodurch der Deckel aufgezogen wird- 6S 

Die DE-PS 12 29 905 beschreibt eine Deckeldff- 
nungsvorrichtung, die aus Verriegelungshaken besteht. 
die mil einem Betatigungsgestange verbunden sind. 



Beim Einschwenken des Behalters ergreifen die Haken, 
die am Behaiterdeckel angeordneten BetatigungsbQgel. 
Gleichzeitig wird vom Behalter mittels des Deckel- 
schamiers das Betatigungsgestange bewegt, wodurch 
der Deckel aufgezogen wird. Diese Vorrichtung setzt 
eine Vielzahl von Bauteilen voraus, die die Vorrichtung 
verteuern. 

Allen bekannten Deckeloffnungsvorrichtungen ist 
gemeinsam, daB sie starr montiert sind und nur dann 
einwandf rei funktionieren, wenn der zu entleerende Be- 
halter vorschriftsmaBig von der Hub-Schwenk- oder 
Schwenk- Vorrichtung erfaBt worden ist und nicht seit- 
lich beziiglich des Deckeloffners versetzt einge- 
schwenkt wird. Auch Montagetoleranzen, die dadurch 
bedingt sind, daB die Schwenkeinrichtung beziiglich des 
Deckeloffners nicht exakt ausgerichtet ist, konnen dazu 
fiihren.daB der Behalter beim Einschwenken beschadigt 
wird, oder daB der Deckel nicht sicher erfaBt wird und 
mdglicherweise gar nicht geoffnet wird. In diesen Fallen 
muB der Behalter zuruckgeschwenkt werden und ggf. 
neu an der Schwenk- oder Hub-Schwenk-Vorrichtung 
positioniert werden. 

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, einen Deckeldff- 
ner bereitzustellen, der Montagetoleranzen ausgleicht, 
so daB auch die Deckel von seitlich versetzt angeordne- 
ten Behaitern erfaBt und geoffnet werden kdnnen, wo- 
bei der Deckeloffner bei einfacher Ausgestaltung so- 
wohl an der Ruckwand oder Seitenwand als auch fur am 
Dach des Sammelbehalters angebrachte EinschOttOff- 
nungen einsetzbarsein soil. 

Diese Aufgabe wird mit einem Deckeloffner gemaB 
dem Patentanspruch 1 gelost Vorteilhafte Ausgestal- 
tungen sind Gegenstand der Unteranspriiche. 

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde, daB Be- 
schadigungen des zu entleerenden Behalters vermieden 
werden und der zu dffnende Deckel dann sicher erfaBt 
wird, wenn sich der Deckeloffner an die Position des 
jeweils eingeschwenkten und zu entleerenden Behalters 
anpaBt. Um eine individuelle Positionierung des Deckel- 
6ffners bezuglich des zu entleerenden Behalters zu er- 
reichen, sind die Schwingen zumindest senkrecht zu ih- 
rcr Schwenkrichtung beweglich gelagert angeordnet. 
Da die beiden Schwingen Ober eine Verbindungsstange 
miteinander verbunden sind, die gewahrleistet, daB die 
beiden Schwingen einen der Behaiterbreite entspre- 
chenden Abstand einhalten, ist auch diese Verbindungs- 
stange beweglich mit den beiden Schwingen verbunden. 
Damit die Schwingen beziiglich des einzuschwenkenden 
Behalters positioniert werden kOnnen, ist an jeder 
Schwinge eine mit dem Behalter zusammenwirkende 
Positioniereinrichtung vorgesehen. 

Diese Positioniereinrichtung kann gemaB einer be- 
vorzugten Ausfuhrungsform aus einem nach auBen wei- 
senden Leitblech bestehen, das an der Schwinge ange- 
ordnet ist und sich in Richtung auf den einzuschwenken- 
den Behalter erstreckt Dieses Leitblech ist bezQglich 
der Schwinge derart schrag angeordnet, daB der einzu- 
schwenkende Behalter sich mit seiner AuBenwand oder 
einer Ecke zunachst an diesem Leitblech anlegt und 
dadurch die Schwinge soweit seitlich verschiebt. daB die 
Deckelzapfen beim weiteren Einschwenken von der 
Schwinge erfaBt werden. Dieses Leitblech kann vor- 
zugsweise am freien Ende des Aufnahmehakens ange- 
ordnet sein. 

GemaB einer weiteren AusfQhrungsform kann der 
Aufnahmehaken selbst als Positioniereinrichtung ausge- 
bildet sein. In diesem Fall ist das vordere Ende des Auf- 
nahmehakens mil einer nach auBen abgeschragten Lcii- 
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fiachc versehen, die sich ebenso wie das Leitblech beim 
Einschwenken des Behalters an der Wand oder einer 
Ecke des einzuschwenkenden Behalters aniegt, wo- 
durch sich die Schwinge senkrecht zu ihrer Schwenk- 
richiung verschiebt undder Deckelzapfen beim nachfol- 
genden Einschwenken des Behftlters von der Schwinge 
erfaBt werden kann. 

Der Deckeiaffner kann an EinschUttSffnungen ange- 
ordnet sein. die am Heck des MQIIfahrzeuges oder an 
einer der Seitenwande angeordnet ist. In diesem Fall 
sind im Bereich der Seitenwande der EinschQttoffnung 
Halierungen montieri, an denen die Schwingen beweg- 
lich gelagert sind. r • j 

Urn eine m5gHchst groBe Bewegungsfreiheit der 
Schwingen zu ermdglichen, sind diese in Kugelgelenken 
gelagert. Damit die Verbindungsstange die Bewegun- 
gen der Schwingen nicht behindert. ist auch die Verbin- 
dungsstange uber Kugeigelenke mit den Schwingen 
verbunden. 

Vorzugsweise sind die Schwingen am oberen Ende 
gabelformig ausgebildet, wobei zwischen den beiden 
Zinkender Gabel eine Schwenkachse angeordnet isl. an 
der die Kugel des Kugelgelenkes befestigt ist Die Kugel 
ruht in einer Kugelpfanne, die sich in der am Sammelbe- 
haiter befestigten Halterung befindet Diese Gelenkver- 
bindung gewahrleistet ein Schwenken der Schwinge urn 
die Schwenkachse. so daO die Schwinge im wesenilichen 
die Einschwenkbewegung des Behalters und damit em 
Aufziehen des Deckels ausfuhren kann. Die Kugel mit 
der Kugelpfanne gewahrleistet darQber hinaus weitere 
Bewegungen der Schwingen. wobei im wesentlichen ei- 
ne Schwingbewegung senkrecht zu dieser Schwenkrich- 
tung von Bedeutung ist Auch Montageioleranzen, die 
nicht nur eine seitliche Verschiebung des Behalters be- 
zugl. des DeckelSffners bewirken, sondem auch Monta- 
ge- und Fertigungsioleranzen, aufgrund derer mdgli- 
cherweise der Behaiter in einer bezUgiich des Deckel- 
offners gedrehien Position eingeschwenkt wird. wird 
durch die derart geiagerten Schwingen in jedem Fall 
ausgeglichen, da das Kugelgelenk auch noch andere Be- 
wegungsfreiheitsgrade zulaBt 

Damit auch die Verbindungsstange alle moglicher- 
weise vorkommenden Bewegungen der Schwingen mit- 
macht und deren Bewegungen nicht behindert. aber 
gleichzeitig den vorgegebenen Abstand der Schwingen 
einhalt ist an der RUckseite des Aufnahmehakens die 
Kugel eines weiieren Kugelgelenkes angeordnet. die m 
einer an der Verbindungsstange befestigten Kugelpfan- 
ne gelagert ist . . 

Der erfindungsgemaBe Deckeloffner isi aber auch fur 
Sammelbehalter einsetzbar. deren EinschOttdffnung im 
Deckenbereich des Sammelbehaliers angeordnet ist In 
der Kegel werden die Behaiter bei derartigen Sammel- 
behaltem mittels einer Ober-Kopf-Schwenkeinnchtung 
entleert,die den zu entleerenden Behaiter Uber das Fuh- 
rerhaus des MQIIfahrzeuges schwenkt Andere Entleer- 
vorrichtungen konnen an der Seite des Miillfahrzeuges 
angeordnet sein, so daQ der MUllbehaiter direkt vom 
Burgersteig aufgenommen wird und in die im Dachbe- 
reichangeordneteEinschiiitOffnungentleertwird. 

In alien Fallen ist die erfindungsgemaBe Deckeldff- 
nungseinrichtung einsetzbar, wobei in diesem speziellen 
Fall zusatzlich ein. die EinschUttdffnung Qberspannen- 
der trapezf6rmiger Biigel vorgesehen ist. der an semen 
Enden vorzugsweise schwenkbar gelagert ist An die- 
sem Bugel sind die Schwingen. wie bereits oben be- 
schrieben. frei beweglich angeordnet In diesem Fa I 
sind die an den Behaiterseitenwanden befestigten Hal- 



terungen am Bugel angebracht 

Die Schwenkbarkeit des Biigels und damit des gesam- 
ten Deckeldffnere bietet den Vorteil. daQ der Deckeldff- 
ner beim Enlleeren von kleineren Behaltem, bei denen 
5 der Deckeiaffner nicht gebraucht wird, in einer Ruhe- 
stellung W am Rand der Deckeldffnung aufgelegt wer- 
den kann. Dies ist auch die Siellung. die eingenommen 
wird, wenn das Mullfahrzeug bewegt wird. 

Beim Entleeren von GroBraumbehaltern. bei denen 
10 die Deckeloffnungseinrichtung eingesetzt werden soli, 
wird diese durch eine geeignete Antriebseinnchtung, 
die aus Schwenkzylindern bestehen kann. aufgerichtet 
sodaB die Schwingen in Aufnahmeposition gebracht 
werden. Es ist somit mdglich, den Bugel und damit den 
j5 gesamten Deckeldffner zwischen der Ruheposition W 
und einer Arbeitsposition X hin und her zu schwenken. 

Vorzugsweise ist die Verbindungsstange als An- 
schlagplatte ausgebildet und besitzt seitlich der Schwin- 
gen vorstehende Oberstande, die mit geeigneten U- 
20 schen oder Vorspriingen zusammenwirken. die gegen- 
uberliegend, nach innen weisend. am BUgel angeordnet 
sind. Durch diese Anordnung wird erreicht. daB die 
Schwingen beim Aufrichten des Bugels in Arbeitsposi- 
tion X nicht nach vome durchpendeln, sondern in einer 
25 vorgegebenen Ausgangsstellung zur Aufnahme der 
Deckelzapfen verbleiben. 

Um die Bedienung zu vereinfachen ist die Antriebs- 
einrichtung mit einer Steuerelektronik versehen. die 
wiederum mit einem oder mehreren Sensoren verbun- 
30 den ist die verschiedene Funktionen erf iillen. 

Vorzugsweise ist die Steuerelektronik mit einem er- 
sien Sensor verbunden, der im Bereich der Behalterauf- 
nahme der Schwenk- oder Hub-Schwenk-Vorrichiung 
angeordnet ist Dieser Sensor dient zur Erkennung der 
35 BehaltergroBe. Wenn von der Schwenk- oder Hub- 
Schwenkvorrichtung ein GroBraumbehalter erfaBt 
wird, so wird dies vom Sensor erkannt, der ein entspre- 
chendes Signal an die Steuereinrichtung gibt die wie- 
derum die Antriebseinrichtung in Gang setzt und den 
40 Biigel und damit den gesamten Deckeloffner in Arbeits- 
position X bringt . . 

GemaB einer weiteren Ausf Uhrungsform ist die Steu- 
erelektronik mit einem zweiten Sensor verbunden. der 
die Schwenkbewegung der Schwenk- oder Hub- 
45 Schwenkeinrichtung Qberwacht und die Schwenkbewe- 
gung ggf. dann unterbricht, wenn der Bugel noch nicht 
die Arbeitsposition X erreicht haben sollte. 

Um die Sicherheit weiter zu erhdhen sind noch em 
dritter und vierter Sensor vorgesehen. die die Position X 
50 und die Position W des BOgelsdetektieren. 

So wird die Schwenkbewegung der Schwenk- oder 
Hub-Schwenkvorrichtung unterbrochen. wenn der er- 
ste Sensor einen GroBraumbehalter detektiert. aber der 
driiie Sensor noch nicht die Arbeitsposition X des BO- 
SS gels quittiert hat „ u « • 
Die Antriebseinrichtung kann auch manuell betatigt 
werden, wenn beispielsweise kein weiterer Behaiter ent- 
leert werden oder das Fahrzeug weiterfahren soli. Auch 
fur die Falle, daB nur kleinere Behaiter entleert werden 
60 sollen. kann per Hand die Steuerelektronik in der Weise 
betatigt werden, daB der BUgel in Ruheposition W ge- 
schwenkt wird. . 

Daruber hinaus kann auch ein automatisches Ein- 
schwenken in die Ruheposition W vorgesehen sem. die 
65 immer dann erfolgt. wenn das Fahrzeug sich m Bewe- 
gung setzt 

Vorteilhafie Ausgestaltungen werden nachfolgend 
anhand der Zeichnungen naher eriautert Es zeigt 
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Rg. ! die Seiienansichi des vorderen Teils eines Mull- 
fahrzeuges mit Schwenkeinrichtung und Deckeldf f ner. 

Fig. 2 den Deckeldffner in aufgerichtetem Zustand 
(Ansichi in Richtung Z in Fig. 1). , . ^ ^ . 

Fig. 3 den Deckeloffner in Draufsicht (Richtung Y in 
Rg. OinArbeitsposiiionX, , . ^ v 

Rg. 4 den Deckeloffner in Draufsicht (Richtung Y in 
Rg. l)inRuhepositionW, «. « o 

Rg. 5 einen Schnitt langs der Lime A-B m Fig. 2 
durcheineSchwinge. ^ rx e 

Rg.6 einen Schnitt lings der Unie C D in Fig. 5 
durch die Gclenkvcrbindung einer Schwinge. 

Fig. 7 die schematische Darstcllung von Deckel6ffner 
und einschwenkendem Behaiter, 

Rg.8 Posiiionierung und Anordnung des zweiten 
Sensors, 

Rg. 9 Anordnung des driiten Sensors und 

Rg. 10 Anordnung des vierien Sensors. 

In der Rg. 1 ist der vordere Teil eines MQUf ahrzeuges 
3 in Seitenansicht dargestellt.das einen Sammelbehalter 
2 tragt, der im Deckenbereich eine Einschuttdffnung 27 
auf weist. 

Am Miillfahrzeug 3 ist eine Schwenkvorrichtung 4 
angeordnet, die zwei Schwenkarme 6 aufweist, von de- 
nen nur einer zu sehen ist. Am vorderen Ende des 
Schwenkarms 6 ist eine Behalteraufnahme 5 angeord- 
net, die einen GroBraumbehalter 1 an semer Behalter- 
wand34erfaBt. . 

Bei der hier gezeigten Darstellung handelt es sich um 
einen GroOraumbehaiter 1. der einen Schubdeckel 8 
aufweist. der mit einem Hebelarm 39 versehen ist, der 
wiederum uber die Schwenkachse 40 mit dem Behaiter 
verbunden ist. Der Deckel besitzt an beiden Seiten je- 
weils einen Deckelzapfen 9. der mit dem Deckeloffner 
zusammenwirkt ^ „ . r 

Der Schwenkarm 6 ist an einer Schwenkwelle 7 befe- 
stigt. die mit einem Schwenkantrieb (nicht dargestellt) 
verbunden ist. Nach Aufnahme des Behaiters 1 wird 
dieser uber das FOhrerhaus des Muilfahrzeuges 3 nach 
oben bis zur Einschuttoffnung 27 geschwenkt In der 
Rg. 1 sind verschiedene Positionen A, B. C und D des 
Einschwenkvorganges schematisch dargestellt. Beim 
Obergang von der Position C zur Position D wird der 
Behaherdeckel vom Deckeldffner erfaOt und gedffnet 

Der Deckel6ffner wird nachfolgend im Detail be- 
schrieben. 

In der Rg. 2 ist der Deckeloffner in vergroBerter Dar- 
stellung in aufgerichteier Position X gezeigL An emem 
Bagel 10, dessen Ende 38 um eine Schwenkachse 12 
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des Aufnahmehakens 19 weist ein Leitblech 15 auf. das 
nachfolgend im Zusammenhang mit der Fig. 7 naher 
beschrieben wird. ^ ^ a-^ aa 

Die Verbindungsstange 14 weist Uberstande 43, <w 
auf. die sich an Laschen 41. 42 aniegen. die am Bugel 10 
befestigt sind. 

Wie in Rg. 5 zu sehen ist, ist die Vorderseite der 
Schwinge 11 als Auflauffiache 18 fur den Deckelzapfen 
9 des Behaiters 1 ausgebildet , . . 

In der Rg. 3 ist der Deckeloffner in Draufsicht m 
Arbeitsposition X (siehe auch Rg. 1) dargestellt In die- 
ser Position ist der BQgel 10 aufgerichtet und nimmt in 
der in Rg. 1 gezeigten Darstellung etwa einen Winkel 
von 80"* ein. Die Schwingen 11 hSngen nach unten, wo- 
bei die Ausgestaltung und Gewichtsverteilung der 
Schwingen so gewahlt ist. daS diese in Ruhestellung aus 
der Senkrechten ausgelenkt sind. Dadurch ist die Aus- 
richtung der Auflauffiache 18 bereits an die Bewegungs- 
bahn des Deckelzapfens 9 angepaOt, so daS beim Em- 
schwenken des Behaiters die Schwinge 11 kemen so 
groBen Impuls erhalt. daB die Schwinge zurUckschwingt 
und mdglicherweise beim Vorschwingen den Behaiter 
beschadigt Beim Obergang von der Position C in die 
Position D (s. Rg. 1) iegt sich der Deckelzapfen 9 an die 
Auflauffiache 18 der Schwingen 11 an, so daB diese in 
eine nahezu waagrechte Position gebracht werden und 
hierbei den Deckel 8 auf Ziehen. 

Nach Beendigung des Entleervorganges wird der Be- 
haiter 1 zuriickgeschwenkt und die Schwingen 11 bewe- 
gen sich in ihre Ausgangsposition zurOck. 

Wie in der Rg. 3 zu sehen ist. ist der BOgel 10 an 
beiden Enden 38 jeweils mit einer Antricbseinrichtung 
29 versehen. die in der hier gezeigten Darstcllung als 
Antriebszylinder ausgebildet sind. Uber eine Verbin- 
dungsleitung 31 bzw. 32 sind diese Antriebseinnchtun- 
gen 29 mit einer Steuerelektronik 30 verbunden. die 
elektrische Eingange a. b. c und d aufweist. Ober die die 
Steuerelektronik 30 mit insgesamt vier Sensoren 22, 23. 
24 und 28 verbunden ist (siehe Rg. 1 ). 

Diese Antriebseinrichtungen 29 ermdglichen es. daU 
far den Fall, wenn der Deckeldffner nicht bendtigt wird, 
(z. B. wenn kleine Behaiter entleert werden sollenX der 
Deckeloffner in Ruheposition W geschwenkt wird (sie- 
he Rg. 1). Dies ist im Detail in der Rg. 4 dargestellt. In 
Ruheposition W wird der BUgel im Randbereich der 
Einschuttoffnung 27 abgelegt Die Schwingen 1 1 hangen 
dann durch die EinschOttoffnung 27 in den Sammelbe- 
halter 2 nach unten. J. o u • 
Wie in der Rg. 4 dargestellt ist, besiizen die Schwin- 
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Halterungen 13 angeordnet. an denen die Schwingen 11 
beweglich geiagert sind Jede Schwinge 11 ist im oberen 
Bereich als Gabel 16 ausgebildet, die eine Schwenkach- 
se 17 tragt. An der Schwenkachse 17 ist, wie in der Rg. 6 
gezeigt ist, die Kugel 25 des Kugelgelenkes befestigt. 
Die Kugel 25 ist in einer Kugelpfanne 26 geiagert, die 
mit der Halterung 13 verbunden ist. Damit ist nicht nur 
ein Schwenken um die Achse 17 mdglich, sonde m auch 
eine Seitwartsbewegung, die gestrichelt m Rg. 2 als Po- 
sition P2 dargestellt ist Die Position PI der Schwingen 
11 kennzeichnet die Position, bei der keine seitliche 
Auslenkung der Schwingen erfolgt . ^ , . 

Am unieren Ende der Schwingen 11 ist ein Aufnah- 
mehaken 19 angeordnet. Dieser ist im Detail in der 
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bleche, sondem die Aufnahmehaken 19 smd mit einer 
nach auBen weisenden schrSgen Uitfiache 23 versehen, 
die mit dem zu cntleerenden Behaiter zusammenwirken. 

Die Wirkungsweise der Leitbleche 15 bzw. der Leit- 
fiachen 33 ist in der Rg. 7 schematisch dargestellt. Der 
zu cntleerende Behaiter 1 ist seitlich beziiglich des Dek- 
keldffners vcrseut dargestellt Bei einem Deckeloffner 
ohne Leitbleche 15 wQrde die linke Schwinge 11 gegen 
die Vorderwand des Behaiters 1 schlagen. wahrend die 
rechte Schwinge 11 sich am Deckelzapfen 9 vorbeibe- 
wegen wQrde. ohne diesen zu erfassen. Die Leitbleche 
15 haben nun die Aufgabe. den Deckeldffner bezOghch 
des ankommenden Behaiters 1 zu positionieren. Das 
Leitblech 15 der linken Schwinge 11 Iegt sich an die 



mehaken 19 angeordnet Dieser ist '"^ ^ iTnLrvordere Ecke des Behaiters 1 an und verschiebid^ 

Rg. 5 zu sehen. An der ROcks_eue des A^^^^^^^^ es k vor^^^^^^^^^^^^ Verbindungsstan- 



19 ist ein Bolzen mit der Kugel 20 des Kugelgelenkes 
befestigt. die in einer Kugelpfanne 21 ruht. die in der 
Verbindungsstange 14 angeordnet ist Die Vorderseite 



linke Schwinge 11 sowie die uber die Verbindungsstan- 
ge 14 hiermii verbundene rechte Schwinge 11 in Pfeil- 
richtung nach links, so daB die Auflaufflachen 18 den 
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Deckelzapfen 9 genau gegenOberliegen, 

In der Fig. I ist im Bereich der BehSlteraufnahme 5 
der erste Sensor 28 angeordnet, der zum Erkennen des 
Behaiters I ausgebildet ist Der erste Sensor 28 ist Qber 
den Eingang a mit der Steuerelekironik 30 verbunden. 

Der zweite Sensor 22 ist im Bereich der Schwenkwel- 
le 7 des Schwenkarms 6 angeordnet Wie in der Fig. 8 
dargestellt ist. ist der Schwenkarm 6 mit einer Schaltfah- 
ne 35 versehen, die im Laufe der Bewegung von A nach 
D am Sensor 22 vorbeigefflhrt wird. Sobald die Schalt- 
fahne in Position B in den Bereich des Sensors 22 ge- 
langt, gibt dieser ein Signal an die Steuereinrichtung 30 
ab, die mit Anliegen des Signals die Position des Bugels 
ID uberprOft und ggf. den Bugei 10 in Arbeitsposition X 
schwenkt 

In der Fig. 9 ist der dritte Sensor 23 dargestellt. der 
ebenso wie die Sensoren 24, 22 und 28 als Naherungs- 
schalter ausgebildet ist Zu diesem Zweck besitzt der 
Bugel 10 eine Schaltfahne 36, die in Ruheposition W 
dem Sensor 23 direkt gegeniiberliegt. so daO dieser die 
Ruheposition W detektieren kann. 

In der Fig. 10 ist der vierte Sensor 24 dargestellt, der 
mit einer weiteren Schaltfahne 37 des Bugels 10 zusam- 
menwirkt die dann sich im Bereich des Sensors 24 bef in- 
det. wenn der BOgel 10 in Arbeitsposition X aufgerichtet 
ist 

Bezugszeichenliste 

1 GroBraumbehaiter 

2 Sammelbehaiter 

3 MQllfahrzeug 

4 Schwenkvorrichtung 

5 Behaiiteraufnahme 

6 Schwenkarm 

7 Schwenkweile 

8 Deckel 

9 Deckelzapfen 

10 BOgei 

11 Schwinge 

12 Schwenkachse 

13 Halterung 

14 Verbindungsstange 

15 Leitblech 

16 Gabel 

17 Schwenkachse 

18 Auflauffiache 

19 Aufnahmehaken 

20 Kugel 

21 Kugelpfanne 

22 zweiter Sensor 

23 dri Iter Sensor 

24 vierter Sensor 

25 Kugel 

26 Kugelpfanne 

27 EinschOttdffnung 

28 erster Sensor 

29 Antriebseinrichtung 

30 Steuereinrichtung 

31 Verbindungsleitung 

32 Verbindungsleitung 

33 Leitflache 

34 Behaiterwand 

35 Schaltfahne 

36 Schaltfahne 

37 Schaltfahne 

38 BOgelende 

39 Hebelarm 
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40 Drehpunkt 

41 Lasche 

42 Lasche 

43 Oberstand 
5 44 Oberstand 

a. b. c. d elektrische Anschlusse fur Sensoren 

PatentansprOche 

10 1. Dcckeloffner ftir GroBraummQllgefaBe mit Dek- 
kel und mit seitlich am Deckel angeordneten Dek- 
kelzapfen, die miiiels einer eine Behalteraufnahme 
und Schwenkarme aufweisenden Schwenk- oder 
Hub-Schwenk-Vorrichtung in einen eine EinschOtt- 
15 dffnung aufweisenden Sammelbehaiter entleerbar 
sind. mit zwei Qber eine Verbindungsstange mitein- 
ander verbundenen, schwenkbar gelagerten 
Schwingen, die an ihrem freien Ende Aufnahmeha- 
ken zum Erfassen der Deckelzapfen aufweisen, da- 
20 dtirch gekennzeichnet, 

daB die Schwingen (11) zumindest senkrecht zu ih- 
rer Schwenkrichtung beweglich gelagert angeord- 
net sind, 

daB die Verbindungsstange (14) beweglich mit den 
25 Schwingen (11) verbunden ist und 

daB jede Schwinge (It) eine mit dem Behalter zu- 
sammenwirkende Positioniereinrichtung aufweist 

2. Deckeldffner nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Positioniereinrichtung ein nach 

30 auBen weisendes Leitbleich (15) ist, das sich an der 
Behaiterwand (34) des eingeschwenkten Behaiters 
anlegt, wodurch sich die Schwinge (11) senkrecht 
zu ihrer Schwenkrichtung verschiebt 

3. Dcckeloffner nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
35 zeichnet, daB das Leitblech (15) am freien Ende des 

Aufnahmehakens(19) angeordnet ist 

4. Dcckel6ffner nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Aufnahmehaken (19) an seinem 
vorderen Ende eine nach auBen weisende abge- 

40 schrSgte Leitflache (33) aufweist, die sich an der 
Wand (34) des eingeschwenkten Behaiters (1) an- 
legt. wodurch sich die Schwinge (11) senkrecht zu 
ihrer Schwenkrichtung verschiebt 

5. Dcckeloffner nach einem der AnsprCiche 1 bis 4 
45 dadurch gekennzeichnet. daB die Verbindungsstan- 
ge (14) als Anschlagplatte ausgebildet ist, die seit- 
lich der Schwingen (It) vorstehende Uberstande 
(43, 44) aufweist 

6. Dcckeloffner nach einem der Anspriiche 1 bis 5. 
50 dadurch gekennzeichnet, daB die Schwingen (1 1) an 

Kugelgelenken gelagert sind. 

7. Deckeldffner nach einem der AnsprOche I bis 6, 
dadurch gekennzeichnet daB die Schwingen (11) 
uber Kugelgelenke mit der Verbindungsstange (14) 

55 verbunden sind. 

8. Deckeldffner nach einem der AnsprUche 6 oder 7, 
dadurch gekennzeichnet daB die Schwingen (11) 
am oberen Ende gabelfdrmig ausgebildet sind und 
eine Schwenkachse (17) tragen, an der die Kugel 

60 (25) des Kugelgelenkes befestigt ist die in einer in 
einer Halterung (13) befestigten Kugelpfanne (26) 
gelagert ist 

9. Deckeldffner nach einem der Anspriiche 7 oder 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Schwingen (1 1) an 

65 der Ruckseite des Aufnahmehakens (19) die Kugel 

(20) des Kugelgclenks tragen, die in einer an der 
Verbindungsstange (14) befestigten Kugelpfanne 

(21) gelagert ist 
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10. Decke!6ffner nach einem der AnsprOche I bis 9 
zur Anbringung an einer an der Decke des Sam- 
melbehaiters angeordneten Einschuitdffnung, da- 
durch gekennzeichnet. daB die Schwingen (11) an 
einem die Einschutidffnung (27) tiberspannenden 5 
irapezformigen BUge! (10) angebracht sind. der an 
seinen Enden (38) schwenkbar gelagert ist 
U Deckeldffner nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet. daB der BUgel (10) mitiels einer An- 
triebseinrichtung (29) aus einer Ruheposition W in 10 
cine Arbeitsposiiion X und umgekehrt schwenkbar 

ist . .1 J 

12. Deckeldffner nach Anspruch 10 oder 11. da- 
durch gekennzeichnet, daB die Antriebseinrichtung 
(29) eine Steuerelektronik (30) aufweist. die mit 15 
mindestens einem Sensor (22. 23. 24, 28) verbunden 

isi. . 

13. Deckel5ffner nach einem der Ansprtiche 10 bis 

12, dadurch gekennzeichnet. daB die Steuerelektro- 
nik (30) mit einem ersten Sensor (28) verbunden ist. 20 
der im Bereich der Behaiteraufnahme (5) angeord- 
net ist und zur Erkennung der BehaitergroBe aus- 
gebildetist. 

14. Deckeldffner nach einem der Anspruche 10 bis 

13, dadurch gekennzeichnet. daB die Steuerelektro- 25 
nik (30) mit einem zweiten Sensor (22) verbunden 
ist, der die Schwenkbewegung der Schwenk- oder 
Hub-Schwenk-Vorrichiung (4) Oberwacht und die 
Schwenkbewegung unterbricht. wenn der BQgel 
(10) sich nicht in Arbeitsposition X befindet 30 

15. Deckeloffner nach einem der AnsprOche 10 bis 

14, dadurch gekennzeichnet. daB die Steuerelektro- 
niic (30) an einen dritten Sensor (23) und einen vier- 
ten Sensor (24) angeschlossen ist. die die Arbeitspo- 
sition X und die Ruheposition W detektieren. 35 

16. Deckeldffner nach einem der Anspruche 10 bis 

15, dadurch gekennzeichnet, daB am Bugei (10) 
zwei nach innen weisende. gegenUberliegende La- 
schen (41. 42) angeordnet sind. an die sich die Uber- 
stande (43. 44) beim Nachvorneschwingen aniegen. 40 



Hierzu 8 Seite(n) Zcichnungen 



45 



50 



55 



60 



65 



ZEICHNUNGEN SEITE 1 



Nummer: 
Int. a.«: 

Offenlegungstag: 



DE 4041 483 A1 

BeSF 1/00 

25. Juni1992 




208026/363 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: 

Int. Cl.»: 

Offenlegungsteg: 



DE40414«3 A1 

B65F 1/00 

25.Juni1992 




208026/363 



Nummer- DE 40 41 483 A1 

2EICHNUNGEN SE.TE 3 ^umme^^^ B 65 F 1/00 

Offenlegungstag: 25. Juni 1992 




208026/363 



ZEICHNUNGEN SEITE 4 



Nummer: 
Int. CI.*: 

Offenlegungstag: 



DE40414t3 A1 

eesF 1/00 

25.Juni1992 




208026/363 



ZEICHNUNGEN SEITE 5 



Nummer: DE4041483 A1 

IntCI*: B65F 1/00 

Off enlegungstag: 25. Juni 1 992 




208026/363 



ZEICHNUNGEN SEITE 6 Summer: Z\^J^\^ 

Int. CI.*: BB5F 1/00 

Offenlegungstag: 25. JunI 1992 




208026/363 



ZEtCHNUNGEN SErTE 7 



Nummer: 
Int. Cl.«: 

Offentegungstag: 



DE 4041 483 A1 

B6SF 1/00 

25.Juni1992 




208026/363 



ZEICHNUNGEN SEITE 8 



Nummer: 

Int. Ci.s: 

Offenlegungstag: 



DE 4041 483 A1 

B65F 1/00 

25.Juni1992 




208026/363 



